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Utilitzacio de drons i robots terrestres per detectar
malalties i males herbes en el cultiu

marg 30, 2022 |

El cost dels herbicides, fungicides i insecticides representen una part important
dels costos de produccié dels cultius extensius, podent arribar a significar el 40%
dels costos de produccio en blat dur . A més, els pesticides redueixen la
biodiversitat i amenacen els habitats nadius. Per aixo, és important aplicar la
quantitat de pesticida adequada al cultiu i només en les zones en que
verdaderament es necessiten.

En aquest article es tractaran els metodes més punters que s’estan utilitzant actualment per a
detectar malalties del cultiu i males herbes persistents.

Actualment, s’estan duent a terme diversos projectes euroepus, I'objectiu dels quals és la
reduccio de I'Us de pesticides mitjancant I'aplicacié de la quantitat exacta de producte en la
zona en que verdaderament es necessita. Aix0 es fa gracies a la teledeteccio, que és la
ciencia que estudia la superficie terrestre sense estar en contacte amb ella, com per exemple
amb satel-lits o drons. Amb I'ajut d’aquestes plataformes es poden adquirir imatges aeries i
coneixer I'estat del cultiu en un determinat moment. A més, gracies a la intel-ligéncia artificial
i la programacio, es poden desenvolupar algoritmes que detectin malalties en el cultiu, com
per exemple I'oidi o la roya. Les possibilitats son infinites, també es pot detectar males herbes

recurrents, com la rosella o el margall.
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inspeccionant |'estat vegetatiu del cultiu extensiu.

Un dels projectes més capdavanters, anomenat FlexiGroBots, esta detectant una malaltia
fungica en el cultiu gracies al vols de drons. El departament d’Information Technology de
Universitat de Wageningen (Paisos Baixos) s'encarrega d’aquesta tasca i també de
desenvolupar I'algoritme de deteccié de la malaltia. Un cop s’han detectat les zones
potencialment afectades per la malaltia, es genera un mapa amb les localitzacions exactes,
que és enviat a un robot terrestre. Aquest robot, propietat del CSIC i utilitzat pel departament
d’Artificial Perception, es dirigeix a les ubicacions exactes i comprova que verdaderament es
tracti de zones afectades. El robot esta equipat amb un polvoritzador de motxilla que, en cas
de confirmar la malaltia, aplica el producte necessari per combatre la malaltia en una fase

inicial.
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Figura 3. Un dels robots terrestres propietat del CSIC utilitzat en el projecte FlexiGroBots per



confirmar la malaltia fangica i aplicar fungicida en les zones afectades.
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https://www.mapa.gob.es/es/agricultura/temas/producciones-agricolas/informederesultados20

17-2019 tcm30-553913.pdf
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